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บทคัดย่อ 

  เนื่องจากในปัจจุบันการท างานในสายการผลิตปั้มรูดันรูคอมเพลสเซอร์ มีรูปแบบการท างานที่ยังมีการใช้
พนักงานในการด าเนินการผลิต ซึ่งปริมาณงานและคุณภาพงานจะขึ้นอยู่กับความสามารถและความอดทนของ
พนักงาน ซึ่งทางบริษัทได้มีนโยบายเปลี่ยนอย่างระบบกึ่งอัตโนมัติ เป็นระบบอัตโนมัติทั้งหมด ซึ่งเป้าหมายหลักคือ
สามารถที่จะก าหนดเวลาของกรอบชิ้นงานให้ได้ 15 วินาที ซึ่งโครงการนี้ได้เพ่ิมประสิทธิภาพการท างานให้มากขึ้น
ด้วยการเพ่ิมความสามารถการเช็ครอยเชื่อม และการใช้พีแอลซี เข้ามาเป็นตัวประมวลผลในการท างานต่างๆ เพ่ือ
การท างานที่รวดเร็วและสะดวกต่อการซ่อมบ ารุง 
 ซึ่งเครื่องจักรในการท่ีทางคณะผู้จัดท าโครงงานปริญญานิพนธ์ได้ออกแบบ และสร้างขึ้นนี้ มีด้วยกัน 3 สถานี 
คือ สถานีตรวจสอบแนวรอยเชื่อมของคอมเพรสเซอร์ (Welding Check Station) สถานีเคลื่อนย้ายคอมเพรสเซอร์ 
(Transfer Station) สถานีปั้มรูดันรูคอมเพรสเซอร์ (Compression Station)  
 ผลการทดสอบทั้ง 3 สถานีในชุดฝึกระบบอัตโนมัติเพ่ือการศึกษานั้นสามารถท างานได้ตามขอบเขตที่ทาง
วิศวกรคุมงานได้ก าหนดไว้ได้อย่างมีประสิทธิภาพอีกท้ังสถานี 3 สถานี สามารถท างานต่อเนื่องกันได้อย่างอัตโนมัติ
และมีประสิทธิภาพ  เป็นไปตามวัตถุประสงค์ของคณะผู้จัดท าโครงงานปริญญานิพนธ์และอยู่ ในขอบเขตของ
โครงงานปริญญานิพนธ์ที่ก าหนดไว้ 
  

 


