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บทคัดย่อ 

   ณ ปัจจุบันหุ่นยนต์ได้รับความสนใจมากข้ึน มีการน าหุ่นยนต์มาใช้ในการอ านวยความสะดวก
และเป็นสื่อในการตลาด ยกตัวอย่างเช่น หุ่นยนต์ดูดฝุ่นภายในบ้าน ที่น ามาใช้ดูดฝุ่นภายในบ้าน ซึ่งสามารถ
สร้างความสะดวกสบายให้กับผู้ใช้งาน โดยทั่วไปแล้วคนส่วนใหญ่จะรู้จักหุ่นยนต์ในลักษณะเครื่องจักรกลที่มี
รูปร่างคล้ายสิ่งมีชีวิต เดิมทีนั้นหุ่นยนต์จะท างานได้อย่างจ ากัดภายใต้ค าสั่งของมนุษย์ แต่ในปัจจุบันวิทยาการ
หุ่นยนต์ก้าวหน้าไปมาก หุ่นยนต์เริ่มจะมีความคิดตัดสินใจเองได้จากฐานความรู้ที่มีอยู่เดิมและมีก าลังที่จะท างาน
มากขึ้นในขณะที่อุปกรณ์เล็กลง ซึ่งในอนาคตนั้นหุ่นยนต์จะก้าวเข้ามามีบทบาทมากขึ้นในชีวิตประจ าวันของมนุษย์
อย่างแน่นอน 
   การควบคุมหุ่นยนต์นั้นจะใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นตัวควบคุมโดยผ่านการประมวลผลจาก
คอมพิวเตอร์ซึ่งในการสั่งการนั้นหุ่นยนต์จะใช้การรับฟังค าสั่งเสียงจากผู้ใช้งาน โดยจะมีชุดค าสั่งเสียงที่ใช้
โปรแกรมซีชาปในการเขียนโปรแกรม และท างานร่วมกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ในหุ่นยนต์ เพ่ือที่จะเคลื่อนที่ไป
ยังต าแหน่งต่างๆหรือหยิบจับสิ่งของ โดยที่หุ่นยนต์จะมีกล้องเป็นตัวน าทางที่เปรียบเหมือนดวงตาของมนุษย์ที่
ใช้ในการมองเห็น ซึ่งหุ่นยนต์ยังมีความสามารถในการจดจ าใบหน้าของผู้ใช้งานได้ และมีการแสดงผลผ่านทาง
หน้าจอแท็บเล็ต เพื่อแสดงผลการท างานของหุ่นยนต์ จากการทดลองหุ่นยนต์สามารถท างานได้ตามค าสั่งเสียง
ที่ได้รับจากผู้ใช้งานได้ โดยที่ระบบต่างๆสามารถท างานร่วมกันได้ตามที่ก าหนด ซึ่งตรงตามวัตถุประสงค์และ
ขอบเขตที่ได้ระบุไว้ในโครงงานปริญญานิพนธ์ 

 

 

 

 

 



 

 

 


