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บทคัดย่อ 

   ณ ปัจจุบันหุ่นยนต์ได้รับความสนใจมากข้ึน มีการน าหุ่นยนต์มาใช้ในการอ านวยความสะดวก 
และเป็นสื่อในการตลาด ยกตัวอย่างเช่น หุ่นยนต์เสิร์ฟอาหารของร้านอาหารต่างๆ ที่น ามาใช้เสิร์ฟอาหาร ซึ่ง
สามารถสร้างความสนใจให้กับลูกค้าได้ดี แต่หุ่นยนต์ก็มีความจ าเป็นจะต้องรอสินค้าจากคนน ามาบรรจุใส่
หุ่นยนต์ก่อนจึงจะสามารถน าเป็นเสิร์ฟอาหารได้ จึงมีแนวคิดที่จะพัฒนาหุ่นยนต์บริการขนาดเล็กและเครื่อง
บรรจุสินค้าให้หุ่นยนต์แบบอัตโนมัติโดยสั่ งสินค้าผ่านโทรศัพท์หรือแท็บเล็ต เพ่ือเป็นแนวทางในการน า
เทคโนโลยีหุ่นยนต์มาใช้ในเชิงพาณิชย์และการบริการต่อไป 

   การควบคุมหุ่นยนต์และเครื่องปฏิบัติการใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นตัวควบคุมโดยเชื่อมต่อ
กับคอมพิวเตอร์ผ่านสัญญาณไร้สาย(ซิกส์บี)และสายยูเอสบี ส่วนการสั่งสินค้าผ่านโทรศัพท์หรือ   แท็บเล็ตใช้
ระบบปฏิบัติการแอนดรอย์โดยใช้ภาษาจาวาในการเขียนโปรแกรมการท างาน ซึ่งมีการติดต่อกับคอมพิวเตอร์
โดยติดต่อผ่านระบบไร้สายผ่านช่องทางทีซีพีของระบบเครือข่าย มีโปรแกรมคอมพิวเตอร์ติดต่อกับผู้ใช้งานใช้
ภาษาซีชาปในการท างาน จากการทดลองหุ่นยนต์ เครื่องปฏิบัติการ คอมพิวเตอร์ และ โทรศัพท์หรือแท็บเล็ต 
สามารถสื่อสารกันได้จริงและถูกต้อง จึงได้จ าลองการให้บริการโดยมีโต๊ะบริการสามารถบริการได้  3 ต าแหน่ง 
หุ่นยนต์จ านวน 2 ตัว โดยมีเครื่องดื่มในการให้บริการ 4 ชนิด ชนิดละ 4 ขวด โดยผู้ใช้งานจะต้องบรรจุขวดลง
เครื่องปฏิบัติการเอง สามารถสั่งเครื่องดื่มผ่านโทรศัพท์หรือแท็บเล็ตที่ติดตั้งไว้ที่โต๊ะ จ านวน  3 ตัว หุ่นยนต์จะ
น าเครื่องดื่มมาให้เสิร์ฟให้ตามค าสั่ง โดยที่ระบบต่างๆ สามารถท างานร่วมกันได้ตามที่ก าหนด ซึ่งตรงตาม
วัตถุประสงค์และขอบเขตที่ได้ระบุไว้ในโครงงานปริญญานิพนธ์ 

 

 

 

 

 



 

 

 

 


